SIT ETIE

Elektrotechnisches Institut
Karlsruher Institut ftr Technologie

Kapitel 5 - Raumzeigerdarstellung

Elektrotechnisches Institut — Elektrische Antriebe und Leistungselektronik

Vorlesung

Regelung Leistungselektronischer Systeme
Sommersemester 2022

Dr.-Ing. Andreas Liske

KIT — Universitét des Landes Baden-W irttemberg und
nationales Forschungszentrum in der Helmholtz-Gemeinschaft 131



%
UJMO&%Q
Ve Q):‘()LL-A? z
Elektrotechnisches Institut (ETI) ETi

Regelung Leistungselektronischer Systeme
Elektrische Antriebe und Leistungselektronik
Elektratechnisches Institut

KT .
Karlsruher Irstitut fiir Technalogie Dr'-lng' Andreas LISke




Strombelag des Stators
e e WSl b ﬂ@sx«;(%&\

(Y)

~ ~
A P »
s - ™
Z // . N
> i
[ - \\\\\ //——" ‘\ \~~\\ -
7/ india T N =~ 417 3 -7
- e - ~ -
// I2 //// \\\ I3 \\ T \\\\ 5W3/// 2'IT
S - N Han iy =7 7/ Y
¢ " w3 o3 - S ST -
3 /// \\\ AN AT \\\ v
T ‘~\\_\_\____,—’ e SRR A
— e —t— < //
2 N //
\\ //
Pt hria P
A

Regelung Leistungselektronischer Systeme Elektrotechnisches Institut (ETI) ETiE
- 133 Elektrische Antriebe und Leistungselektronik -

Dr.-Ing. Andreas Liske Elektratechnisches Institut

Karlsruher Institut fir Technologie



@Q@w‘uﬂ*m
“Qu.«a,‘.\ae;g/dk } ‘1; = %(u + g'd t qZ.[$>

( ) A Z -
1z
- . U Lo ° LA, T
; i oA : Loygirgg)
MM‘l' X = edf- i-{-dg qQ ﬁ
- Yor
. = eds =-4. 8 et g0
2 -y .

N
g
™~
\
|
&

PR

( ‘o ;o( ‘ s
oS "_'Ztﬁg: tp(-fc((;
- Die ;z;Vu«M,g o, 2 st e du Didlongradoe vew 1 o
SJ—m\-owae,\AS‘-feMs'zslcwa ook ot -
"Statorfeden Uooelivebensspsbee” | af - Uooid. Sostec
A <
D\‘AoQU,e_ = OLM:M/Q«O;&/C

° ;xl:L(7?> Stud Q?EL:CH}Q Skq,Qa.r:,l' Rer hoslecncee - DMQ—&J—#MQC&“%
° (Duge dos, RT ~ Skowstate (Ee&rq,a L5 Skelwe )
e Ve M%%({ i ecn Aowantanwet 1(4

¥-)

I\)

\ Regelung Leistungselektronischer Systeme Elektrotechnisches Institut (ETI) E i E
.\ 134 Elektrische Antriebe und Leistungselektronik I —r

Dr.-Ing. Andreas Liske

Karlsruher Institut fir Technologie Elektratechnisches Institut



Konstruktion Stromraumzeiger aus Stranggrof8en
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Momentaufnahme aus Raumzeiger-Animation
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Momentaufnahme aus Raumzeiger-Animation
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Raumzeiger in polarer und kartesischer Darstellung
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Darstellung einer komplexen GroRe in polarer und kartesischer Darstellung
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Unterschied ,,Raumzeiger” vs. ,Vektor”
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Raumzeigerdarstellung eines Drehstromsystems
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Dreiphasige Darstellung und aquivalente zweiphasige Darstellung eines
Drehstromsystems
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Der ,,3/2-Wandler”
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Signalflussplan 3/2-Wandler
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Der ,,2/3-Wandler”
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Der ,,2/3-Wandler”
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Stromraumzeiger i und seine Projektionen auf die Wicklungsachsen
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Der ,,2/3-Wandler”
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Der ,Vektordreher

— e,écfﬂ. "Deelisiee Jes

\-\J';rc,q Lc:«—(~3 ,VMHJ,‘*' —% wec,(«&,o J.o> @eau.j,y)Tsin.-M§
s

f 4

Y
\4-

QM%&&,&(

A <
!

£-9 i
d, © 1 =7 edES
e S ¥ E
: ‘bbl
EEEERAARERREE, . ;
. é A : - A .
Bf fag €88 - .We—df CedS - G el g)i @ofwr

< w
< (.‘&+d‘ 2\3>-(cos Q *Js&«g)

e —

(
?xcoss +3gs<l«5 + é;gcasg—é,f*d«g = ’;Q*é}?(

‘\A‘: ;oﬁ*’sg + Zg~s§«g
‘ keudess
l%z igwsg - tt'(' g&,\_s b “SVQ‘

T ———

*‘(IT Regelung Leistungselektronischer Systeme
—

Elektrotechnisches Institut (ETI) ETiE
rrrrrrrrrrrrrr o Dr.-Ing. Andreas Liske 148 =

Elektrische Antriebe und Leistungselektronik

Elektratechnisches Institut



Der ,Vektordreher
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Umrechnung polar > kartesisch
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Leistungsberechnung mit Raumzeigern B doiinle ot
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