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Strombelag des Stators
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Konstruktion Stromraumzeiger aus Stranggrößen
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Momentaufnahme aus Raumzeiger-Animation
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Momentaufnahme aus Raumzeiger-Animation
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Gleichanteil des Raumzeigers
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Spannungsraumzeiger

a) Prinzipschaltbild des Pulswechselrichters

b) Zeitverläufe des Zweigspannung bei Blocktaktung

c) Raumzeiger der Spannungen in den Intervallen I-VI
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Raumzeiger in polarer und kartesischer Darstellung

Darstellung einer komplexen Größe in polarer und kartesischer Darstellung
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Unterschied „Raumzeiger“ vs. „Vektor“
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Raumzeigerdarstellung eines Drehstromsystems

Dreiphasige Darstellung und äquivalente zweiphasige Darstellung eines 
Drehstromsystems
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Der „3/2-Wandler“
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Signalflussplan 3/2-Wandler

Signalflussplan a) und Symbol b) eines 3→2 Wandlers
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Der „2/3-Wandler“
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Stromraumzeiger i und seine Projektionen auf die Wicklungsachsen
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Der „2/3-Wandler“
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Signalflussplan (a) und Symbol eines 2→3 Wandlers (b)
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Der „2/3-Wandler“
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Der „Vektordreher“
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a) graphische Darstellung eines Vektordrehers

b) Vektordreher für Polarkoordinaten

c) Vektordreher für kartesische Koordinaten
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Der „Vektordreher“
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Umrechnung polar ↔ kartesisch

kartesisch-Polar (k-P)-Wandler und Polar-kartesisch (P-k)-Wandler
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Leistungsberechnung mit Raumzeigern
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